UNIVERSITA DI BRESCIA - FACOLTA DI INGEGNERIA

Algebra e Geometria - 1° test - 31/10/2018

COGNOME NOME

CORSO DI LAUREA MATRICOLA

ESERCIZIO 1. Nello spazio vettoriale R*(R) sono dati i sottospazi U = {(z,2x,y,7 +y) € R* : z,y € R} e
W = {(a,2a,0,a) € R* : a € R}. Sidicase UUW & un sottospazio di R*(R). In caso negativo, si giustifichi la
risposta. In caso positivo si determini una base per U U W.

Risposta UUW =U < R*(R), quindi Byuw = ((1,2,0,1),(0,0,1,1)) (pt.3)
1 -1 k k-2 0 N

ESERCIZIO 2. Siconsiderino le matrici 4, =1 -1 2 0 , Bp = 0 , X = y ,conk € R.
1 2=k 0 0 k—2 ‘Z

e Si discuta, al variare di k& € R, la compatibilita del sistema Ay X = By, precisando il numero di soluzioni
qualora il sistema sia compatibile.

Risposta  Compatibile Yk € R; k # 2: oo! soluzioni; k = 2: co? soluzioni (pt.4)

Posto k = 3 si determinino:

e l'insieme S delle soluzioni del sistema;

Risposta S ={(1+a,a,-1/2,1/2) eR* : a € R} (pt.3)
e una base di £(5);
Risposta B =((2,0,-1,1),(1,1,0,0)) (pt.4)
k-1 -1
ESERCIZIO 3. In M3(R) ¢ data la matrice Ay, = |0 0 2 | con k € R. Si determinino:
0 4 2

e gli autovalori di Ag;

Risposta k,—2,4 (pt.1)

e ivalori di £ € R per i quali gli autovalori di Ay sono distinti;

Risposta &k # —2,4 (pt.1)

e ivalori di £ € R per cui la matrice Ay e diagonalizzabile;

Risposta k#4 (pt.2)

e posto k = 3, una matrice diagonale D simile ad A3 ed una matrice non diagonale B simile ad As.

3 0 0
Risposta D=0 -2 0], B=A;3 (pt.3)
0 0 4

ESERCIZIO 4. Si determini, se esiste, una base ortonormale di R3(R), rispetto al prodotto scalare euclideo,
diversa dalla base canonica.

Risposta  ((0,0,1),(0,1,0),(1,0,0)) (pt.3)
.. 10 0 3 1 6 _ . . .
ESERCIZIO 5. Sia, in M3(R), B = ((1 2) , (1 _5) , (3 —8)) Se possibile, si completi B a base di
M>5(R). Se non & possibile, si giustifichi la risposta.
Risposta  Non ¢ possibile perché I'insieme ¢ legato (pt.3)
-2 k+1 0
ESERCIZIO 6. Si consideri la matrice Ay = | k 1 2k | con k € R. Si dica per quali valori di k esiste
2 0 0

una forma bilineare x : R3 x R?® — R tale che (1,0,1) % (1,—1,0) = 3, la cui matrice rispetto alla base canonica
di R? sia A;. Risposta k= —4 (pt.3)
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COGNOME NOME

CORSO DI LAUREA MATRICOLA

ESERCIZIO 1. Nello spazio vettoriale R*(R) sono dati i sottospazi U = {(a,—a,—a,0) € R* : a € R} e
W={(y—z,z,2,y) € R* : 2,y € R}. Sidicase UUW @& un sottospazio di R*(R). In caso negativo, si giustifichi
la risposta. In caso positivo si determini una base per U U W.

Risposta U UW =W < R*R), quindi Byuw = ((1,0,0,1),(1,—1,—1,0)) (pt.3)
k+1 -1 k+3 1 0 N
ESERCIZIO 2. Si considerino le matrici Ay = 0 -1 2 1|, By = 0 , X = y ,conk €
0 -1-%k o0 1 k+1 i
R.

e Si discuta, al variare di k& € R, la compatibilita del sistema ApX = By, precisando il numero di soluzioni
qualora il sistema sia compatibile.

Risposta  Compatibile Yk € R; k # —1: oo! soluzioni; k = —1: co? soluzioni (pt.4)
Posto k = 0 si determinino:

e l'insieme S delle soluzioni del sistema;

Risposta S ={(1/2,a,—-1/2,a+1)cR* : a € R} (pt.3)
e una base di £(95);
Risposta B =((1,0,-1,2),(0,1,0,1)) (pt.4)
E -1 1
ESERCIZIO 3. In M3(R) ¢ data la matrice Ay, = |0 0 2| con k € R. Si determinino:
0 -3 5

o gli autovalori di Ay;
Risposta  £,2,3 (1)

e ivalori di £ € R per i quali gli autovalori di Ay sono distinti;

Risposta k#2,3 (pt.1)
e ivalori di £ € R per cui la matrice Ay e diagonalizzabile;
Risposta k#3 (pt.2)
e posto k = —4, una matrice diagonale D simile ad A_4 ed una matrice non diagonale B simile ad A_4.
-4 0 0
Risposta D=0 2 0], B=A_4 (pt.3)
0 0 3

ESERCIZIO 4. Si determini, se esiste, una base ortonormale di R3(R), rispetto al prodotto scalare euclideo,
diversa dalla base canonica.

Risposta ((0,0,1),(0,1,0),(1,0,0)) (pt.3)
ESERCIZIO 5. Sia, in Ms(R), B = ((1 (1)) , (? _01> , <(2) ?)) Se possibile, si completi B a base di M3(R).
Se non ¢ possibile, si giustifichi la risposta.

Risposta B = <(8 é)) UB (pt.3)

-2 k-4 0
ESERCIZIO 6. Si consideri la matrice Ay = | k—5 1 2k —10 | con k € R. Si dica per quali valori di k
2 0 0
esiste una forma bilineare x : R3 x R* — R tale che (1,0,1) % (1,—1,0) = 3, la cui matrice rispetto alla base
canonica di R? sia A;. Risposta k=1 (pt-3)
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COGNOME NOME

CORSO DI LAUREA MATRICOLA

ESERCIZIO 1. Nello spazio vettoriale R*(R) sono dati i sottospazi U = {(z — 4,0,y,2 +y) € R* : 2,y € R} e
W = {(a,0,—a,—a) € R* : a € R}. Sidicase UUW & un sottospazio di R*(R). In caso negativo, si giustifichi la
risposta. In caso positivo si determini una base per U U W.

Risposta UUW =U < R4(R), quindi Byuw = ((1,0,0,1),(-1,0,1,1)) (pt.3)
k—2 -1 1 k-4 0 N
ESERCIZIO 2. Si considerino le matrici Ay = 2 -1 1 0 , B = 0 , X = y ,conk €
0 4-k 1 0 k—4 :
R.

e Si discuta, al variare di k& € R, la compatibilita del sistema ApX = By, precisando il numero di soluzioni
qualora il sistema sia compatibile.

Risposta  Compatibile Yk € R; k # 4: oo soluzioni; k = 4: oo? soluzioni (pt.4)

Posto k = 5 si determinino:

e l'insieme S delle soluzioni del sistema;

Risposta S ={(-1/2,a,1+a,1/2) €R* : a € R} (pt.3)

e una base di £(5);
Risposta B =((-1,0,2,1),(0,1,1,0)) (pt.4)

k
ESERCIZIO 3. In M3(R) ¢ data la matrice Ay =0 0 1 | conk € R. Si determinino:
0

o gli autovalori di Ayg;

Risposta k,—1,2 (pt.1)

e ivalori di £ € R per i quali gli autovalori di Ay sono distinti;

Risposta k# —1,2 (pt.1)

e ivalori di £ € R per cui la matrice Ay ¢ diagonalizzabile;

Risposta &k #2 (pt.2)
e posto k = —5, una matrice diagonale D simile ad A_5 ed una matrice non diagonale B simile ad A_5.
-5 0 0
Risposta D=0 -1 0], B=A_5 (pt.3)
0 0 2

ESERCIZIO 4. Si determini, se esiste, una base ortonormale di R*(R), rispetto al prodotto scalare euclideo,
diversa dalla base canonica.

Risposta ((0,0, 1)) (07 170)7 (1?070)) (pt'3)

L. 1 0 0 3 1 9 . . . .
ESERCIZIO 5. Sia, in M3(R), B = ((1 2> , (1 _5> , (4 _13)>. Se possibile, si completi B a base di
M5(R). Se non ¢ possibile, si giustifichi la risposta.

Risposta  Non ¢ possibile perché I'insieme ¢ legato (pt.3)

-2 k+6 0
ESERCIZIO 6. Si consideri la matrice Ay = | k+5 1 2k 4+ 10 | con k € R. Si dica per quali valori di k
2 0 0
esiste una forma bilineare x : R3 x R* — R tale che (1,0,1) x (1,—1,0) = 3, la cui matrice rispetto alla base
canonica di R? sia 4. Risposta k= —9 (pt.3)
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COGNOME NOME

CORSO DI LAUREA MATRICOLA

ESERCIZIO 1. Nello spazio vettoriale R*(R) sono dati i sottospazi U = {(2a,0,a,a) € R* : a € R} e W =
{2z +y,y,7,2) € R* : 2,y € R}. Sidicase UUW & un sottospazio di R*(R). In caso negativo, si giustifichi la
risposta. In caso positivo si determini una base per U U W.

Risposta U UW =W < R*(R), quindi Byuw = ((2,0,1,1),(1,1,0,0)) (pt.3)
1 -1 -2-k —k 0 N
ESERCIZIO 2. Siconsiderino le matrici A, = |1 -1 0 2 |, By = 0 , X = Y ,conk €
1 24k 0 0 —k—2 j
R.

e Si discuta, al variare di £ € R, la compatibilita del sistema Ay X = By, precisando il numero di soluzioni
qualora il sistema sia compatibile.

Risposta  Compatibile Yk € R; k # —2: ool soluzioni; k = —2: oo? soluzioni (pt.4)
Posto k = —3 si determinino:

e l'insieme S delle soluzioni del sistema;

Risposta S ={(1+a,a,1/2,-1/2) eR* : a € R} (pt.3)
e una base di £(5);
Risposta B =((2,0,1,-1),(1,1,0,0)) (pt.4)
E -1 1
ESERCIZIO 3. In M3(R) ¢ data la matrice Ay, = |0 0 1 | con k € R. Si determinino:
0o 3 =2

e gli autovalori di Ag;

Risposta k,-3,1 (pt.1)

e ivalori di & € R per i quali gli autovalori di Ay sono distinti;

Risposta k# —3,1 (pt.1)
e ivalori di £ € R per cui la matrice Ay ¢ diagonalizzabile;
Risposta &k # -3 (pt.2)
e posto k = 5, una matrice diagonale D simile ad A5 ed una matrice non diagonale B simile ad As.
5 0 0
Risposta D=|0 -3 0], B=A4; (pt.3)
0 0 1

ESERCIZIO 4. Si determini, se esiste, una base ortonormale di R*(R), rispetto al prodotto scalare euclideo,
diversa dalla base canonica.

Risposta ((0,0,1),(0,1,0),(1,0,0)) (pt.3)
ESERCIZIO 5. Sia, in M>(R), B = <((1) 1) , (_01 (1)> , <é 3)) Se possibile, si completi B a base di Ma(R).
Se non & possibile, si giustifichi la risposta.

Risposta B = (((1) 8)) UB (pt.3)

-2 k-5 0
ESERCIZIO 6. Si consideri la matrice Ay = | k—6 1 2k —12 | con k € R. Si dica per quali valori di k
2 0 0
esiste una forma bilineare x : R3 x R* — R tale che (1,0,1) % (1,—1,0) = 3, la cui matrice rispetto alla base
canonica di R3 sia A;. Risposta k=2 (pt.3)
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COGNOME NOME

CORSO DI LAUREA MATRICOLA

ESERCIZIO 1. Nello spazio vettoriale R*(R) sono dati i sottospazi U = {(3z,x +y,z,y) € R* : z,y € R} e
W = {(3a,a,a,0) € R* : a € R}. Sidicase UUW ¢ un sottospazio di R*(R). In caso negativo, si giustifichi la
risposta. In caso positivo si determini una base per U U W.

Risposta U UW =U < R*(R), quindi Byuw = ((3,1,1,0),(0,1,0,1)) (pt.3)
k—3 k-5 1 -1 0 N
ESERCIZIO 2. Si considerino le matrici Ay = 2 0 1 -1, Bg= 0 , X = Y ,conk €
0 0 1 5-k k—5 i
R.

e Si discuta, al variare di £ € R, la compatibilita del sistema Ay X = By, precisando il numero di soluzioni
qualora il sistema sia compatibile.

Risposta  Compatibile Vk € R; k # 5: oco' soluzioni; k = 5: 0o? soluzioni (pt.4)
Posto k = 6 si determinino:

e l'insieme S delle soluzioni del sistema;

Risposta S ={(-1/2,1/2,1+a,a) eR* : a € R} (pt.3)
e una base di £(5);
Risposta B=((-1,1,2,0),(0,0,1,1)) (pt.4)
E -1 1
ESERCIZIO 3. In M3(R) ¢ data la matrice Ay, = |0 0 —4 | con k € R. Si determinino:
0o 3 =7

e gli autovalori di Ag;

Risposta k,—4,-3 (pt.1)

e ivalori di & € R per i quali gli autovalori di Ay sono distinti;

Risposta k # —4,-3 (pt.1)
e ivalori di £ € R per cui la matrice Ay ¢ diagonalizzabile;
Risposta &k # -3 (pt.2)
e posto k = 6, una matrice diagonale D simile ad Ag ed una matrice non diagonale B simile ad Ag.
6 0 O
Risposta D=0 -4 0 |, B=A4s (pt.3)
0o 0 -3

ESERCIZIO 4. Si determini, se esiste, una base ortonormale di R*(R), rispetto al prodotto scalare euclideo,
diversa dalla base canonica.

Risposta ((0,0,1),(0,1,0),(1,0,0)) (pt.3)
ESERCIZIO 5. Sia, in M>(R), B = <((1) (2)) , (1 (1)) , (_11 8)) Se possibile, si completi B a base di Ma(R).
Se non & possibile, si giustifichi la risposta.

Risposta B = ((8 ?)) UB (pt.3)

-2 k+7 0
ESERCIZIO 6. Si consideri la matrice Ay = | k+ 6 1 2k +12 | con k € R. Si dica per quali valori di k
2 0 0
esiste una forma bilineare x : R3 x R* — R tale che (1,0,1) % (1,—1,0) = 3, la cui matrice rispetto alla base
canonica di R3 sia A;. Risposta k= —10 (pt.3)
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COGNOME NOME

CORSO DI LAUREA MATRICOLA

ESERCIZIO 1. Nello spazio vettoriale R*(R) sono dati i sottospazi U = {(y + 2z,3z,y,2) € R* : 2,y € R} e
W = {(2a,3a,0,a) € R* : a € R}. Sidicase UUW & un sottospazio di R*(R). In caso negativo, si giustifichi la
risposta. In caso positivo si determini una base per U U W.

Risposta U UW =U < R*R), quindi Byuw = ((1,0,1,0),(2,3,0,1)) (pt.3)
1 1 k+2 k 0 N

ESERCIZIO 2. Si considerino le matrici Ay = | -1 1 2 0], B.=1|0], X= Y , con k € R.
k1 0 0 k ’:

e Si discuta, al variare di k& € R, la compatibilita del sistema Ay X = By, precisando il numero di soluzioni
qualora il sistema sia compatibile.

Risposta  Compatibile Vk € R; k # 0: oco' soluzioni; k = 0: 0o? soluzioni (pt.4)

Posto k£ = 1 si determinino:

e l'insieme S delle soluzioni del sistema;

Risposta S ={(a,1+a,—1/2,1/2) €R* : a € R} (pt.3)

e una base di £(5);

Risposta B =((0,2,—1,1),(1,1,0,0)) (pt.4)
k1 1
ESERCIZIO 3. In M3(R) ¢ data la matrice Ay, = [0 0 1] con k € R. Si determinino:
0 4 3

gli autovalori di Ay;

Risposta k,—1,4 (pt.1)

i valori di k € R per i quali gli autovalori di Ay sono distinti;

Risposta k# —1,4 (pt.1)

i valori di k € R per cui la matrice Ay e diagonalizzabile;

Risposta k#4 (pt.2)
e posto k = —2, una matrice diagonale D simile ad A_5 ed una matrice non diagonale B simile ad A_5.
-2 0 0
Risposta D=0 -1 0], B=A_ (pt.3)
0o 0 4

ESERCIZIO 4. Si determini, se esiste, una base ortonormale di R3(R), rispetto al prodotto scalare euclideo,
diversa dalla base canonica.

Risposta ((0,0,1),(0,1,0),(1,0,0)) (pt.3)
. 10 0 -3 1 -3 _ . . .
ESERCIZIO 5. Sia, in M>(R), B = Lol 5 )y . Se possibile, si completi B a base di
M>5(R). Se non & possibile, si giustifichi la risposta.
Risposta  Non e possibile perché 'insieme e legato (pt.3)
-2 k-2 0
ESERCIZIO 6. Si consideri la matrice A, = | k—3 1 2k —6 | con k € R. Si dica per quali valori di k
2 0 0

esiste una forma bilineare x : R? x R3 — R tale che (1,0,1) x (1,—1,0) = 3, la cui matrice rispetto alla base
canonica di R? sia 4. Risposta k= —1 (pt.3)




UNIVERSITA DI BRESCIA - FACOLTA DI INGEGNERIA
Algebra e Geometria - 1° test - 31/10/2018

COGNOME NOME

CORSO DI LAUREA MATRICOLA

ESERCIZIO 1. Nello spazio vettoriale R*(R) sono dati i sottospazi U = {(a,a,—a,0) € R* : a € R} e
W= {(z+y,x+y —x,—y) €R* : 2,y € R}. Sidicase UUW & un sottospazio di R*(R). In caso negativo, si
giustifichi la risposta. In caso positivo si determini una base per U U W.

Risposta U UW =W < R*(R), quindi Byuw = ((1,1,-1,0),(1,1,0, 1)) (pt.3)
1 k=3 k-1 -1 0 N

ESERCIZIO 2. Siconsiderino le matrici Ay = | 1 0 2 -1 |, Bg= 0 , X = Y ,conk €
10 0 3—k k—3 i

R.

e Si discuta, al variare di £ € R, la compatibilita del sistema Ay X = By, precisando il numero di soluzioni
qualora il sistema sia compatibile.

Risposta  Compatibile Vk € R; k # 3: oco' soluzioni; k = 3: 0o? soluzioni (pt.4)
Posto k = 4 si determinino:

e l'insieme S delle soluzioni del sistema;

Risposta S ={(1+¢«,1/2,-1/2,a) eR* : a € R} (pt.3)
e una base di £(5);
Risposta B =((2,1,-1,0),(1,0,0,1)) (pt.4)
E -1 1
ESERCIZIO 3. In M3(R) ¢ data la matrice Ay, = |0 0 5| con k € R. Si determinino:
0 -1 6

e gli autovalori di Ag;

Risposta k,1,5 (pt.1)

e ivalori di & € R per i quali gli autovalori di Ay sono distinti;

Risposta k#1,5 (pt.1)

e ivalori di £ € R per cui la matrice Ay ¢ diagonalizzabile;

Risposta k#1 (pt.2)
e posto k = 2, una matrice diagonale D simile ad As ed una matrice non diagonale B simile ad As,.
2 0 0
Risposta D=0 1 0], B=A4, (pt.3)
0 0 5

ESERCIZIO 4. Si determini, se esiste, una base ortonormale di R*(R), rispetto al prodotto scalare euclideo,
diversa dalla base canonica.

Risposta ((0,0, 1)) (07 170)7 (1?070)) (pt'3)
. 0 1 0 1 0 -1 . . .

ESERCIZIO 5. Sia, in M>(R), B = <(1 1) , (2 0) , (0 ) )> Se possibile, si completi B a base di Ma(R).

Se non & possibile, si giustifichi la risposta.

Risposta B = (((1) 8)) UB (pt.3)
-2 k44 0

ESERCIZIO 6. Si consideri la matrice Ay = | k+ 3 1 2k +6 | con k € R. Si dica per quali valori di k
2 0 0

esiste una forma bilineare x : R3 x R* — R tale che (1,0,1) % (1,—1,0) = 3, la cui matrice rispetto alla base
canonica di R3 sia A;. Risposta k= -7 (pt.3)
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COGNOME NOME

CORSO DI LAUREA MATRICOLA

ESERCIZIO 1. Nello spazio vettoriale R*(R) sono dati i sottospazi U = {(z + vy, —2,2y,y) € R* : z,y € R} e
W = {(a,0,2a,a) € R* : a € R}. Sidica se UUW & un sottospazio di R*(R). In caso negativo, si giustifichi la
risposta. In caso positivo si determini una base per U U W.

Risposta U UW =U < R4(R), quindi Byow = ((1,—1,0,0), (1,0,2,1)) (pt.3)
x
kE+2 k+4 -1 1 0
ESERCIZIO 2. Siconsiderino le matrici Ay = 0 2 -1 11, By = 0 , X = Y ,conk €
0 0 k-2 1 k+2 :
R.

e Si discuta, al variare di k& € R, la compatibilita del sistema ApX = By, precisando il numero di soluzioni
qualora il sistema sia compatibile.

Risposta  Compatibile Vk € R; k # —2: oo! soluzioni; k = —2: 0o? soluzioni (pt.4)

Posto k£ = —1 si determinino:

e l'insieme S delle soluzioni del sistema;

Risposta S ={(1/2,-1/2,a,1+a) € R* : a € R} (pt.3)

e una base di £(5);
Risposta £ =((1,-1,0,2),(0,0,1,1)) (pt.4)

k
ESERCIZIO 3. In M3(R) ¢ data la matrice Ay, = |0 0 3 | con k € R. Si determinino:
0

o gli autovalori di Ayg;

Risposta k,—5,3 (pt.1)

e ivalori di & € R per i quali gli autovalori di Ay sono distinti;

Risposta k# —5,3 (pt.1)

e ivalori di £ € R per cui la matrice Ay ¢ diagonalizzabile;

Risposta k# —5 (pt.2)

e posto k = 4, una matrice diagonale D simile ad A4 ed una matrice non diagonale B simile ad Ajy.

4 0 O
Risposta D=0 -5 0], B=A4 (pt.3)
0 0 3

ESERCIZIO 4. Si determini, se esiste, una base ortonormale di R*(R), rispetto al prodotto scalare euclideo,
diversa dalla base canonica.

Risposta  ((0,0,1),(0,1,0), (1,0,0)) (pt.3)
L. 1 1 0 1 1 4 . . . .
ESERCIZIO 5. Sia, in M3(R), B = o 2)°\s _5): {9 13) ) Se possibile, si completi B a base di
M5(R). Se non ¢ possibile, si giustifichi la risposta.
Risposta  Non ¢ possibile perché I'insieme ¢ legato (pt.3)
-2 k 0
ESERCIZIO 6. Si consideri la matrice A, = | k—1 1 2k —2| con k € R. Si dica per quali valori di k esiste
2 0 0
una forma bilineare x : R3 x R® — R tale che (1,0,1) x (1, —1,0) = 3, la cui matrice rispetto alla base canonica

di R? sia A;. Risposta k= —3 (pt.3)
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COGNOME NOME

CORSO DI LAUREA MATRICOLA

ESERCIZIO 1. Nello spazio vettoriale R*(R) sono dati i sottospazi U = {(a,0,a,a) € R* : a € R} e W =
{(x +y,—z,y,y) € R* : 2,y € R}. Sidicase UUW & un sottospazio di R*(R). In caso negativo, si giustifichi la
risposta. In caso positivo si determini una base per U U W.

Risposta U UW =W < R*R), quindi Byuw = ((1,-1,0,0),(1,0,1,1)) (pt.3)
1 k+1 -1 k-1 0 N
ESERCIZIO 2. Siconsiderino le matrici Ay = | 1 2 -1 0 , By = 0 , X = Y ,conk €
0 1-k 0 k—1 i
R.

e Si discuta, al variare di k& € R, la compatibilita del sistema Ay X = By, precisando il numero di soluzioni
qualora il sistema sia compatibile.

Risposta  Compatibile Yk € R; k # 1: oo! soluzioni; k = 1: oo? soluzioni (pt.4)
Posto k = 2 si determinino:

e l'insieme S delle soluzioni del sistema;

Risposta S ={(1+«,-1/2,0,1/2) eR* : a € R} (pt.3)
e una base di £(5);
Risposta B =((2,-1,0,1),(1,0,1,0)) (pt.4)
E -1 1
ESERCIZIO 3. In M3(R) ¢ data la matrice Ay, = |0 0 2 | con k € R. Si determinino:
0o 3 -1

e gli autovalori di Ag;

Risposta k,—-3,2 (pt.1)

e ivalori di & € R per i quali gli autovalori di Ay sono distinti;

Risposta k # —3,2 (pt.1)
e ivalori di £ € R per cui la matrice Ay ¢ diagonalizzabile;
Risposta &k # -3 (pt.2)
e posto k = 1, una matrice diagonale D simile ad A; ed una matrice non diagonale B simile ad A;.
1 0 0
Risposta D=0 -3 0], B=A, (pt.3)
0 0 2

ESERCIZIO 4. Si determini, se esiste, una base ortonormale di R*(R), rispetto al prodotto scalare euclideo,
diversa dalla base canonica.

Risposta ((0,0, 1)) (07 170)7 (1?070)) (pt'3)
. 1 2 -1 0 1 1 . . . .

ESERCIZIO 5. Sia, in M>(R), B = <(0 O) , ( 1 0> , <1 0)> Se possibile, si completi B a base di Ma(R).

Se non & possibile, si giustifichi la risposta.

Risposta B = ((8 ?)) UB (pt.3)
-2 k42 0

ESERCIZIO 6. Si consideri la matrice Ay = | k+1 1 2k +2 | con k € R. Si dica per quali valori di k
2 0 0

esiste una forma bilineare x : R3 x R* — R tale che (1,0,1) % (1,—1,0) = 3, la cui matrice rispetto alla base
canonica di R3 sia A;. Risposta k= —5 (pt.3)




